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自律自動運転車 
走行デモンストレーション 

金沢大学計測制御研究室 
http://its.w3.kanazawa-u.ac.jp/ 

自律自動運転車とは・・・ 
各種センサにより自動車自身が周り
の状況を把握し，ステアリング，ア
クセル，ブレーキ等をコンピュータ
により制御する，つまり人に代わっ
て自動車自身が安全に運転を行うシ
ステムです． 
走行デモンストレーションでは，当
研究室の自動運転車がコース内に設
置された障害物を発見，判断，そし
て回避を行います． 
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